AusthcModell

PROGRAMMIERUNG der
USB - Servo Controller 6- bis 24-Fach

V1.0

Der AustroModell 6- bis 24-Kanal Servo Controller kann mit dem Computer {iber den USB- Mini-B-Kabel
angeschlossen werden (nicht im Lieferumfang enthalten, aber im Shop erhéltlich).

Der USB-Anschluss dient dazu, den Servo-Controller zu konfigurieren und zu programmieren.

Es kann auch dazu verwendet werden, um Befehle an den Servoregler zu senden und Informationen (ber den
aktuellen Zustand des Servoreglers zu erhalten.

Starten Sie den ,,Maestro Control Center*.

* Pololu Maestro Control Center

File  Dewice Edit  Help

Connected to: | [EAREaEE =M + | Fimware version: 1.01 Eror code:  MAA

Status | Errors || Channel Settings | Serial Settings | Sequence | Script

L

Derzeit ist noch KEINE Verbindung mit dem Servo — Controller vorhanden (alles ist farblich gedimmt).

* Palolu Maestro Control Center |Z||E|[5__(|
File  Dewice Edit  Help

Connected to: | Mot Conmected % | Firmware verzion: 1.01 Eror code:  NA%

Mot Connected
HOOO32119

Statug | Erors Erial Settingz | Sequence | Script

L

Sobald der Servo-Controller an dem USB-Port steckt, kdnnen Sie diesen auswaéhlen.
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*¥ Pololu Maestro Control Center |Z||E|r5__(|
File  Dewice Edit  Help
Connected to: w | Firmware werzion: 1.01 Eror code:  0:0000
Status | Errarz | Channel Settings | Senal Settings | Sequence | Script
#  Mame Mode  Enabled Target Speed Acceleration Pozition
0 Servo D\ | 150000 % | | 0| | 03l | 0005 |
1 Seva [ | 150000 % | | 0] | 03 | 0.00 % |
2 Seva [ | 150000 % | 0| | ol | 0.00 % |
3 Seva [ | 150000 3 | | 0] | 03 | 0.00 % |
4 Seva [ | 150000 3 | | 0] | 03 | 0.00 % |
5 Serva [ | 150000 % | | =N 08| [ oo
[ Save Frame [ ]

Nach der Verbindungsaufnahme mit dem Servo-Controller sehen Sie die méglichen Servokanéle.
Klicken Sie jetzt auf die kleinen Kastchen, um die ben6tigten Servos auszuwéhlen (Siehe unten).

Pololu Maestro Control Center Auto Baud Warning E'

The servo contraller is currently configured to detect the serial baud

rate. Until it has detected the baud rate, it will not be able to

control servios, Do wou wank to change the serial mode to UART, 9600 baud
and apply all settings now?

[ I, w | Abbrechen ]

Beim Klicken des ersten Késtchen erscheint dieses Fenster. Klicken Sie ,,OK* fur die automatische Einstellung.

*¥ Pololu Maestro Control Center |Z||E|r5__(|
File  Dewice Edit  Help
Connected to: Firmware wergion: 1.01 Eror code:  0:0000
Status | Errarz | Channel Settings | Senal Settings | Sequence | Script
#  Mame Mode  Enabled Target Speed Acceleration Pozition
0 Servo 5 | 1500003 | | 0| | 03| 1500.003
1 Servo i | 150000 % | 0] | 04 || 150000 %]
2 Servo i | 150000 % | 0] | 0% || 150000 %]
3 Servo Q) | 1500003 | 03| | 0% || 150000 %]
4 Seva [ | 150000 3 | | 0] | 03 | 0.00 % |
5 Serva [ | 150000 % | | 03] | 0g|| oo
[ Save Frame [ ]

Jetzt kann es losgehen !
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*¥ Pololu Maestro Control Center |Z||E|r5__(|
File  Dewice Edit  Help

Connected to: Firrnweare wersion: 1.01 Ermor code: 00000
Status | Errarz | Channel Settings | Senal Settings | Sequence | Script
#  Mame Mode  Enabled Target Speed Acceleration Pozition
0 Servo ‘ ' 5 | 1877503 | 0| | 03| 1877503
1 Servo & | 1286003 | 03| | 03| 1286003
2 Servo a | h500.00% | 0| | 03| 1500003
3 Serva Q) | 150000 % | 0] | 0% || 150000 %]
4 Seve [ H [ 150000 3 | 03 | 03[ o003
5 Serva [ | 150000 % | | 03] | 0g|| oo

[ Save Frame [ ]

Jetzt kdnnen Sie die Servos auf dem Controller zum ersten mal bewegen. Nehmen Sie den Schieberegler und
bewegen diesen hin und her um das Servo zu bewegen.

ACHTUNG : Es muss die Stromversorgung zu den Servos angeschlossen sein (5V). Der Prozessor zieht den
Strom (vorerst) aus dem USB-Port und bendtigt daher keine eigene Stromversorgung.

CHANNEL SETTINGS

* Pololu Maestro Control Center

File  Dewice Edit  Help

Connected to: | $O0022119 w | Firmware verzion: 1.01 Eror code:  0=0000
Statuz || Errors | Channel Settings |Seria|Settings Sequence | Script

# MHame Mode Rate [Hz] tdin bl Or startup or ermor: Speed Acceleration  8-bit neutral  8-hit range [+4)
0 [Servol ||seve v 50 [ 9m2g[ 2000%] or v || ss2@l[ 100[g) [ 150000 [ 476253
1 [servo2 EE 50 [ 9923 [ 2000 (o v I 18] [ 1500008 [ 476,250
2 Semvo 50 [ 83| [ aogoiE] o v H_%{ 2| [ 1500008 [ 47625
3 | \ I[see ¥ = ’%{’_EHWH || ][ Ag|[ womz|[ wma
4 | ‘\ BEE -\| 50 I—SQEITDDW o v | |]—n\"||—u\—|| 1500004 || 476253
5 | REE \:| 50 Wﬂ]ﬂ;ﬂmf v | || 03] | 02| 1s00003] [ 476252

Advanced Pulze Control

Servos available:
Period [mz]:

[ Save Frame [ ] [ Apply Settings ]

Mit diesen Einstellungsfenster kdnnen Sie jedes Servo EXTRA konfigurieren.

Es kdnnen den Namen, den MODE (Servo, INPUT, OUTPUT -> PROFIPROGRAMMIERUNG), die beiden
Endpunkte (Min, Max), der ,,Speed* (je niedriger der Wert, desto langsamer), und die ,,Beschleunigung* (je
niedriger der Wert, desto langsamer die Beschleunigung) veréndern.

Mit ,,Apply Settings* werden diese Werte (lbernommen (Siehe unten).
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FRAME PROGRAMMIERUNG

* Pololu Maestro Control Center

File  Dewice Edit  Help

Connected to: | $O0022119 w | Firmware verzion: 1.01 Eror code:  0=0000

Statuz |Erru:|rs Channel Settings | Serial Settings | Sequence | Script

# Mame Mode  Enabled Target Speed Acceleration Pozition

0 Serol Servo 5 | 150000 % | | 9523 | 1005 || 1500003
1 Sewo? Servo 5 | 150080 % | | 496 3 | | 513 | 1500005 |
2 Servo i | 150,‘: | 0| | 04 || 150000 %]
3 Servo g 1500,004 £ T o+ 150000 %
4 Sevo [ J : 1500,0;“& : : TS : : il : : 0o :
5 Seva [ | 150000 3 | | 0] | 03 | 0.00 % |

[ Save Frame 0 &

Jetzt setzen Sie die Servos auf die ,,Neutrale* Position zurtick (bei Target 1500 eintippen)

uns klicken auf ,,Save Frame*®.

Damit haben Sie den ersten Startpunkt fur Ihr personliches Programm gesetzt.

Jetzt bewegen Sie die Servos auf den gewiinschten Punkt und klicken wieder auf ,,Save Frame*.
Bei jeden Klick verandert sich die Frame-Nummer.

Bewegen Sie dazwischen immer wieder die Servos auf eine andere Stelle.

* Pololu Maestro Control Center

File  Dewice Edit  Help

Connected to: | #O0022119 w | Firmware wersion: 1.01 Eror code:  0=0000

Status |Erru:urs Channel Settings | Serial Settings | Sequence | Script

# MHame lMode  Enabled Target Speed Acceleration Pozition

0 Serval Serva 3 | 1907.00 % | | 952/3| | 1005 || 1907.00%
1 Servo2 Serva 5 [ 11337503 | 496 3 | | 518)| | 1133753
2 Servo 5 | 150000 % | | 03| | 03| 1500.00%]
3 Servo 5 | 150000 % | 03| | 03| 1500003
4 Sevo [ | 150000 % | | 0| | 03l | 0005 |
5 Seva [ | 150000 % | | 0| | 03 | 0.00 % |

[ Save Frame & g [ Apply Settings

Wenn Sie dies jetzt einige male gemacht haben, sehen Sie die héhere Frame Zahl.
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DER SEQUENCER

* Pololu Maestro Control Center E]@JF‘F__CI

Eile  Device Edit  Help
Connected to: | #00032119 w | Firmware werzion: 1.01 Eror code: 00000

Status | Emors || Channel Settings | Serial Settings | Sequence | Script

Sequence: | Sequence 0 W [ Bename ] ’ Delete ] [ Mew Sequence ]
Frames: [ LCopy all Sequences to Script ]
Frame name Ciuration [... ] Play in a loop
Frame 0 500
Frame 1 [ Flay Sequence ] [ Copy Sequence to Script l
Frame 2 500
Frame 4 500
’ Load Frame ] [ Save Over Current Frame ]
’ Frame properties. .. ] [ Delete Frame ]

[ Mave Frame Up ]

[ Move Frame Down ]

Tip: zelect multiple frames with Chrl+Click or Shift+Click,

[ Sawve Frame b ] [ Apply Settings

Der néchste Schritt ist der ,,Sequencer*.
Hier werden die ,,Frames* gesammelt, und kdnnen in der Zeitspanne noch verandert werden.

* Pololu Maestro Control Center Q@Jg|

File  Dewvice Edit Help
Connected bo: | #00032119 ~ | Firmware version: 1.01 Ermor code:  0x0000

Status | Erors | Channel Settings | Serial Settings | Sequence | Script

Sequence: | Sequence 0 W [ Bename ] [ Delete ] [ MHew Sequence ]
Frames: [ Copy all Sequences to Script ]
Frame name Duration [... ] Playin a loop
Frame 0 500 -
Frame 1 500 Play Sequence Copy Sequence to Script
Frame 2 500
Frame 3 500 Stop Seguence  [plays back the sequence under computer contral, l
Frame 4 s00

[ Load Frame ] [ Save Ower Current Frame ]

[ Frame properties... ][ Delete Frame ]

[ Move Frame Up ]

[ Move Frame Down ]

Tip: select multiple frames with Ctrl+Click or Shift+Click.

[ Save Frame 5 ] ’ Apply Settings

Ein Klick auf ,,Play Sequence* zeigt Ihnen Ihre vorprogrammierten Ablaufe.
Achtung : Der Servo-Controller wird noch immer tber den Computer gesteuert.
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¥ Maestro Sequencer: Edit Frame g@@

Marne; Frarne 1 |

Druration [mez); m
I l ax. H LCancel ]

Mit einen Klick auf die einzelnen ,,Frame 0-X*“ kénnen Sie die Wartezeit zu jeden Bewegungsbefehl eintippen.
Dies ist notwendig, falls Sie ein Servo sehr langsam auf die jeweilige Position fahren lassen.
1000ms = 1 Sgkunde. Driicken Sie ,,Play Sequence® um die veranderten Werte zu sehen.

* Pololu Mae itro Control Center

File  Devicel] Edit Help

Connected toff | #00032119 s | Firmware wersion; 1.01 Error code: 00000

Statug | Ermogf | Channel Settings SeliaISettings| Sequence |Script

Sequenc |SequenceD vl [ Rename ] [ Delete ] [ MNew Sequence ]
Frames: [ Copy all Sequences to Script ]
YB narne Craration [... Flay in a loop
Fréme 0 B00
Frame 1 500 [ Play Sequence ] ’ Copy Sequence to Script ]
Frame 2 500
Frame 4 500
[ Load Frame ] [ Sawe Owver Current Frame l
[ Frame properties... ] [ Delete Frame l

[ torve Frame Up ]

[ Maove Frame Down ]

Tip: zelect multiple frames with Chri+Click, or Shift+Click.

[ Save Frame 5 ]

Falls Sie das Programm ununterbrochen wiederholen wollen, so aktivieren Sie den ,,Play in a loop* Button.
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* Pololu Maestro Control Center

File  Device  Edit

Help

Comnected to: | #000321119 w | Firmware verzion: 1.01

Statuz | Erars || Channel Settings SerialSettingsl 58quen03|80ript

Ermar code: 040000

Sequence: | Sequence 0

vl [ Bename ] [ Delete ]

[ MNew Sequence ]

Frames:
Frame name Ciuratian ...
Frarme 0 500
Frarne 1 500
Frame 2 500
Frame 3 500
Frame 4 500

[] Play in a loop

[ LCopy all Sequences ta Script IS

Copies all of the sequences to separate subroutines at the

’ Play Sequence ]

[ Caopy Sequenc end of the scripk, The inkent is For you ko call these

Stop Seguence

subroutines From wour own custom code,

’ Load Frame ] l

Sawe Owver Current Frame ]

’ Frame properties... l l Delete Frame ]
[ tMowe Frame Up l
’ Mowe Frame Do ]
Tip: gelect multiple frames with Ctrl+Click or Shift+Click.
l Save Frame 5 ] [ Apply Settings l

Ubergeben Sie jetzt Ihr Programm an das ,,Script mit einen Klick auf ,, Copy all Sequences to Script*

DAS SCRIPT

* Pololu Maestro Control Center

File Device Edit Help

Connected to: | #00022119 w | Firmware version: 1.01 Eror code:  0x0000

Status | Errars | Channel Settings | Serial Settings Sequence| Script |

Code [] Run script on startup Script: 0 of 1024 bytes used Subroutings: 0 of 10 levels used Stack

9 . # Walue |
10 ### Sequence subroutines: ### 7
11
12 # Sequence O &
13 sub Seguence_0 24
14 500 6000 6000 6000 6000 0 O frame_0..5 # Frame O 23
15 500 7256 5357 frame_0_l # Frame 1 22
16 500 4848 6649 frame_0_1 # Frame 2 21
17 500 7528 4535 frame_0_1 # Frame 3 20
18 500 delay # Frame 4 19
10 return 18
20 17
21 sub frame_0..5 16
27 5 servo 15
23 4 sarvo 14
24 3 servo 12
25 2 servo 12
26 1 servo
570 servo 1
a8 delay 10
a5 return 3
30 8
31 sub frame_0_1 7
32 1 servo E
EX] 0 servo 5
34 delay 4
25 return 3
36 2
1
0

Stop Script [ pt ] [ Ste t ] [ Restart Script ] [ Serall to fallow script Wiew Compiled Code. . w

[ Save Frame 5 ] [ Apply Settings

So sieht Ihr ,,Programm* aus.



PROGRAMMIERUNG der
USB - Servo Controller 6- bis 24-Fach

* Pololu Maestro Control Center.
File  Device Edit Help
Connected to: | #00032119 w | Firmware version: 1.01 Error code: 00000
Status | Errors | Channel Settings | Serial Settings | Sequence | Script
Code Fiun zcript on startup& Script: 0 of 1024 bytes uzed Subroutines: 0 of 10 levels used Stack
1 . o # Walue |
2 ### Sequence subroutines: #s 3
3
4 # sequence O 30
5 sub Seguence_0 23
5} 500 6000 6000 6000 G000 O O frame_0..5 # Frame 0 28
7 500 7256 5357 frame_0_1 # Frame 1 27
8 500 4848 6649 frame_0_1 # Frame 2 26
9 500 7628 4535 frame_0_1 # Frame 3 28
10 500 delay # Frame 4 24
11 return 23
12 22
13 sub frame_0..3 2
14 i servo an
15 4 =ervo 15
1a 3 servo 12
17 2 servo
18 1l servo 17
149 0 servo 18
20 delay 15
21 return 14
22 13
23 sub frame_0_1 12
24 1l servo 1
25 0 =servo 10
26 delay g
27 rEturn a
28 7
E
5
Stop Script Bun Script Step Script Restart Script | [ Scroll to follow script Wiew Compiled Code.. 4 hd
T

Jetzt setzen Sie den Hacken bei ,,Run script on startup” um den Servo-Controller selbststénig arbeiten zu lassen.
Sobald dieser extern montiert wird, fangt der Servo-Controller bei Anschluss an den Stromkreis zu arbeiten an.

* Pololu Maestro Control Center

Fle  Device Edit Help
Connected to: | #00032119 w | Firmware version: 1.01 Error code:  0x0000
Status | Errors | Channel Settings | Serial Settings | Sequence | Script
Code Fiun script on startup Script: 77 of 1024 bytes uzed Subroutines: OVERFLOW Stack
1 . L # Walug | A
2 ## Sequence subroutines: e 7
3
4 # seguen a =0
5 @iﬂ “ 28
6 sub SeqUce_ 28
7 500 6000 6000 §000 6000 O O frame_0..5 # Frame 0 27
8 500 7256 5357 frame_0_1 # Frame 1 26
=] 500 4848 6649 frame_0_1 # Frame 2 25
10 500 7628 4535 frame_0_1 # Frame 3 24
11 500 delay # Frame 4 23
12 return 22
13
14 sub frame_0..5 310
15 5 servo 15
16 4 sarvo 18
17 3 servo 17
18 2 servo
1o 1 servo 18
20 0 serva 15
21 delay 14
22 return 13
23 12
24 sub frame_0_1 1
25 1l servo 10
26 0 servo q
27 delay o
28 return hd 7
B
5
Stop Script Fun Script Step Script Restart Script | [ Seroll ta follow script iew Compiled Code. .. 4 |
[ soerames

Wichtig : beim 6-Fach Servo-Controller muss aufgrund des kleineren Prozessors die Endlosschleife selbst gesetzt
werden. Sehen Sie im oberen Bild, wo ,,begin® eingesetzt wird ...
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* Pololu Maestro Control Center E][Elgl

File Device Edit Help
Connected to: | HO0032119 + | Firmware version: 1.01 Error code: 00000
Status | Errors | Channel Settings | Serial Settings | Sequence | Script
Code Fun sciipt an startup Seript: 77 of 1024 bptes uzed Subroutines: OWERFLOW Stack
1 -~ # Walue |
2 ### Sequence subroutines: ### 7
3
4 # Sequence O 20
5 hbegin 23
6 sub Seguence_o 28
7 500 G000 6000 6000 6000 O O frame_0..5 # Frame 0O 27
8 500 7256 5357 frame_0_1 # Frame 1 26
o 500 4848 0649 frame_0_1 # Frame 2 25
10 500 7628 4535 frame_0_1 # Frame 3 24
11 500 delay g Frame 4 23
12 22
is 21
14 sub frame_0..3 an
15 5 servo 19
16 4 servo 18
17 3 sarvo
13 2 servo 17
13 1 servo 16
20 0 servo 15
21 delay 14
22 return 13
23 12
24 sub frame_0_1 1
25 1 servo 10
26 0 sarvo g
27 delay 3
28 return hd 7
B
5
Stop Script Bun Scrpt Step Script Restart Seript | [ Seroll to fallow seript Wiew Compiled Code... 4 v

... und das ,,return* wird durch ,,repeat” ersetzt (nur 1x)

* Pololu Maestro Control Center

File  Device Edit Help
Connected to: | #00032119 + | Firmweare version: 1.01 Error code;  0x0000
Status | Errors | Channel Settings | Serial Settings | Sequence | Script
Code Fiun zcript on startup Script: 79 of 1024 bytes used Subroutines: 0 of 10 levels uzed Stack
1 . b # Walue | A
2 ### Sequence subroutines: # 7
3
4 # sequence O 30
5 begin 23
6 sub Sequence_o 28
7 500 6000 6000 6000 6000 0 O frame 0..5 # Frame O 27
8 500 7256 5357 frame_0_1 # Frame 1 26
El 500 4848 6649 frame 0.1 # Frame 2 25
10 500 7628 4535 frame_0_1 # Frame 3 24
11 500 delay # Frame 4 23
12 repeat 22
13 1
14 sub frame_0..5 20
15 5 servo 19
16 4 servo 18
17 3 servo 17
18 Z servo
15 1l servo 18
20 0 servo 15
21 dalay 14
22 return 13
23 12
24 sub frame_0_1 1
25 1 =zervo 10
26 0 servo g
27 dalay g
28 return b 7
B
5
Stop Script Fun Script Step Script Fiestart Seript | [] Seroll to follow script “iew Compiled Code... 4 b
[ soerums ]

Mit ,,Apply Settings* schreiben Sie das Programm in den Servo-Controller um diesen selbststandig, und ohne

Verbindung mit dem Computer, arbeiten zu lassen.

Beachten Sie Bitte, dass die Stromversorgung des Prozessors dann nicht mehr vom USB-Port tibernommen wird.
Achten Sie Bitte auch auf getrennte Stromversorgungen, da die Servos bis zu 1 Ampere Stromverbrauch haben

konnen, und dadurch der Prozessor zu wenig Strom bekommt (ERROR-LED leuchtet).
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Vergessen Sie nicht, Ihre Daten zu sichern !

Weitere Hinweise fir die ,,PROFI-PROGRAMMIERUNG* finden Sie in der englischen Anleitung im Internet.

In dieser stehen auch die verschiedenen Mdglichkeiten der INPUT und OUTPUT Programmierung (LED, Tasten,
Sensoren,...).



